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1. HIDROLIK SISTEMLER

1.1 Hidroligin tanim
Eski Yunancada su anlamina gelen "*hydro"’ ile boru anlamina gelen "‘aulis"” kelimelerinin
birlestirilmesinden tiiretilmistir. Ilk donemlerde boru igindeki suyun davranislarmi belirlemek

icin kullanilmistir. Hidrolik akiskanlarin mekanik hareketlerini inceleyen bilim alanidir.

1.2 Hidroligin endiistrideki yeri ve 6nemi

Hidrolik sistemler, basta is makinalar1 olmak tizere, preslerde, madencilikte, denizcilik
sanayinde, havacilik sanayinde, otomatik iiretim sistemlerinde, robot sanayinde vb. bir¢ok
alanda basariyla uygulanmaktadir. Bu kadar genis bir uygulama alani olan hidroligin,
giiniimiizdeki ve gelecekteki 6nemi ¢ok biiyiiktiir.

Hidroligin Uygulama Alanlari;

e Deniz ve Havacilikta

» Gemi giiverte vinglerinde, * Gemilerin yiik doldurma ve bosaltma islerinde,

* Ugak yon kontrol sistemlerinde, * Ugaklarin inis kalkis sistemlerinde

e Endiistriyel Uretim Alanlarinda

« Is tezgahlarinda, * Preslerde, « Kaldirma araglarinda, * Agir sanayi makinelerinde
e Enerji Uretim Alanlarinda

* Barajlarin kapaklarinin agilip kapatilmasinda,  Tiirbinlerde, * Niikleer santrallerde

« Is makinelerinde, « Vinglerde

1.3.Hidrolik Sistemlerin Ustiinliikleri

* Hidrolik yontemle daha ytiksek kuvvet ve tork elde etmek miimkiindiir.
* Sivilarin ¢ok az sikistirilabilir olmasindan dolay1 ¢ok hizli ve ¢ok yavas hareketlerin yiiksek
hassasiyetle saglanabilmesi,

* Durgun halde iken tam yiikle harekete gecilebilmesi

* Diger sistemlere gore sessiz ve giiriiltiisiiz ¢aligirlar.

* Hidrolik enerjinin elde edilmesi, denetimi ve kontrolii kolaydir.
 Bakimi, tamiri ve onarimi kolaydir.

* Basing ylikselmelerinde devre otomatik olarak kontrol edilir.

» Kiigiik basinglarla biiyiik giicler elde edilebilir.

* Rahatlikla yon degistirilebilir.

» Sistem ¢aligma sirasinda kendi kendini yaglar.

* Par¢a 6mrii uzundur.



* Ekonomiktir.

* Isitma ve sogutma kendiliginden gergeklesir.

» Sistem durmadan hiz kontrolii yapilabilir.

* Elektrikli ve elektronik kontrol sistemleri ile yeni makineler tasarlanabilir.

1.4.Hidrolik Sistemlerin Olumsuz Yonleri;

* Sivilarin yiiksek 1silara ulagsmasti ile yag kacaklar1 olusabilir ve verim diisebilir.

* Baglant1 ve rakorlarda yiiksek basingtan kaynaklanan kacak ve sizint1 olusabilir.

» Baz1 elemanlar 1siya karsi hassas olmalar1 nedeniyle Ozelliklerini kaybedebilirler. Bunu
onlemek i¢in 1s1 ayarlayicilar (esanjor) devreye baglanmalar1 gerekmektedir.

« Sistem montaj1 sirasinda borularda fazla kivrim verilirse verim diiser.

* Elemanlar iyi secilmez, sistem iyi monte edilmez ise verimi diiser.

1.5. Hidrolik Devreler

Bir pompa vasitasiyla depodan emilen hidrolik akigskana basing enerjisi kazandiran, bu enerjiyi
mekanik enerjiye (dogrusal ve dairesel harekete) doniistliren sistemlere hidrolik devre adi
verilir.

Hidrolik enerjinin mekanik enerjiye doniistiiriillmesi esnasinda akiskanin basincini, debisini

ve yoniinii kontrol eden elemanlara hidrolik devre elemanlar1 denir.

1.5.1. Hidrolik Devre Elemanlari;

* Hidrolik depo (tank), < Hidrolik pompa,  Hidrolik silindir,

 Hidrolik motor, * Basing kontrol valfi, * Yon kontrol valfi,

* Akis kontrol valfi, * Hidrolik akiimiilator, * Hidrolik boru ve baglant1 elemanlari
 Hidrolik filtre, e S1zdirmazlik elemanlari.

I
1
7
3 [1-Hidrolik tank (depo’
B G 2-Hidrolik filtre
3-Hidrolik pompa
s r ¥ 4-Emniyet valfi

5-Y 6n kontrol valfi

6-Cek valfli akis
4 kontrol valfi

7-Cift etkili silindir
8-Elektrik motoru

Sekil 1.1Hidrolik Devre Elemanlari



1.6.VALFLER

Valfler, hidrolik sistemlerin en onemli elemanlarindandir. Elektronigin gelismesine paralel
olarak programlanabilen, uzaktan kumanda edilebilen valfler hizmete sunulmustur. Robot
sistemli ¢alisan makineler, ugaklarda otomatik olarak yapilan hareketler,makinecilikte el
degmeden yapilan otomasyon iglemleri 6rnek olarak gosterilebilir.

1.6.1. Valflerin Gorevleri:

Valfler, hidrolik sistemlerdeki sivinin basincini, yoniinii ve debisini kontrol eder. Hidrolik
sistemlerde akiskanin basincini ayarlamak, yolunu acip kapamak, yoniinii kontrol etmek i¢in
kullanilan devre elemanlaridir. Hidrolik sisteme gonderilen basing orani valfler yardimi ile
ayarlanir.

Hidrolik sistemlerdeki silindirlerin istenilen yonde calismalarini, sivinin istenilen yodne
yoneltilmesini, hidrolik motorlarin istenilen ydnde dénmesini kontrol eder. Islemini

tamamlayan sivinin depoya geri doniisiinii gergeklestirir.

1.6.2. Valf Cesitleri:
Hidrolik sistemlerde kullanilan valfler yaptiklar iglere gore

a) Yon kontrol valfleri,

b) Basing kontrol valfleri,

c¢) Akis (hiz) kontrol valfleri,

d) Cek valfler olarak ¢esitlendirilir.
1.6.2.1. Yon Kontrol Valfleri:
Y 6n kontrol valflerinin hidrolik sistemlerdeki gorevi, sivinin yoniinii kontrol etmektir. Calisan,
i1 yapan elemanlarin istenilen yonde c¢alismalarmi saglar. Sisteme istenilen yonlerde sivi
gonderir. Hidrolik sistemlerde hidrolik silindirlerin hareketini ileri-geri, hidrolik motorlarin
dénme yonlerini saga - sola ydnlendirmekte kullanilirlar. Istenildigi an yn degistirme kolaylig
saglar. Teknolojinin gelismesiyle birlikte otomatik kumandali devrelerde, uzaktan kumandali
elektromanyetik valfler, elektro-hidrolik valfler ve servo valfler iiretilmistir.
1.6.2.2. Yon Kontrol Valflerinde Yol ve Konum:
Yon kontrol valfleri, yol sayist ve konumlarina gore adlandirilir.
4/2’ lik bir valfin tanimlamasin1 yaparsak:
Sekil 1.2' de pompadan gelen sivi silindire girerek silindiri ileri dogru hareket ettirir. Silindirden
donen s1vi depoya doniiyorsa bu valf 4 yolludur. Yon kontrol valflerinde baglant1 sayist yol

olarak adlandirilir. Hidrolik motorlarda veya silindirlerde yon degistirme, is yapma durumuna



konum denir. Bir silindirde pistonun ileri gitmesi ve geri gelmesi 2 konum olarak adlandirilir

(Sekil 1.2). Bir yon kontrol valfinin ifade edilmesinde dnce yol, sonra konum ifade edilir.
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Sekil 1.24/2 lik bir yon kontrol valfi kesiti
P = Pompadan gelen ug (basing hatti),
T = Tanka (depoya) donen u¢ (doniis hatt1),
A = Silindire bir yonden giren ug¢ (¢alisma hatt1),
B = Silindire diger yonden giren ug (¢alisma hatt),
A ve B =2 konumlu oldugunu,
A - B - P -T =4 yollu oldugunu anlatir.

1.6.2.3. Yon Kontrol Valflerinin Sembollerle ifade Edilmesi:

Y 6n kontrol valflerini sembollerle ifade ederken ¢iziminde ve okunusunda bazi kurallar vardir.
Sembollerin ¢iziminde kareler kullanilir (Sekil 1.3).

1 kare, valfin 1 konumlu oldugunu,

2 kare, valfin 2 konumlu oldugunu,

0 Sifir, nétr konumlu oldugunu,

1, 2 veya a, b ¢aligma pozisyonlarini,

Oklar akigkanin hareketini ve yoniini belirtir.

A B
a 0 b >< \
iy
PT P T
iki konumiu galigma konumu akig yont 3/2 valf

Sekil 1.3 Yon Kontrol valf konumlarinin sembolleri



A B A = Silindire giden ug

' B = Silindire giden diger ug
P = Pompadan gelen ug

T = Tanka dénen ug¢

P T
A B A B 4/2 valf (4yollu, 2 konumlu )
1| |2 1=P—-A ,B-T ileirtibath
¢ - 2=P-B ,A-T ile irtibath
BT ePNT
A B A B A 4 /3 valf (4 yollu, 3 konumiu )
R B B S
| 1 0 2 ~.\ 1=P—-A , B-=T ile irtibath
L |l 1/ \\ 2=P-B, A-T ile irtibatl
PT PT P T 0 = Notr pozisyon , irtibat yok

Sekill.4.Yo6n Kontrol Valflerinin Sembol ile Agiklanmasi

A,B,C = Calisma hatlarini, P = Basing hattini, R,S, T = Doniis hatlarini,
X,Y,Z = Pilot kontrol hatlarini, L = S1zint1 hattini,

0 = Notr pozisyonu, 1, 2 = Konum numaralarini ifade eder.

& 2yolluvalf ’f 3 yolluvalf A _B 4 yollu valf
Akis P'den A'ya AkigP'den A'ya X] AkisP'den B'ye
: = ?l-‘ T kapali A'dan T'ye

Sekill.5Y6n Kontrol Valfinde akis yonleri

i I .

T 7 5

Sekil 1.6Y6n Kontrol valflerinde kapal1 yollar

Valflerin normal konumlari (Sekil 1.7); Hidrolik devre ¢izimlerinde valfler, normal
konumlarinda ¢izilir ve harflendirilir.

Normalde Acik Valfler: Takildiklar1 yerlerde pompadan gelen basingli sivi, valfin
(P)yolundan girip ¢ikis yolu (A) dan gecerek ¢alisma hatlarina direkt olarak ulasiyorsa bu tip
valflere normalde agik valfler denir.

Normalde kapah Valfler: Pompadan gelen basingli akiskanin yolu normal durumda kapalidir.

Akiskanin yolunu agmak i¢in valfin butonuna bir itme kuvveti uygulanmasi gerekir. Bu tip



valfler basin¢h akiskanin calisma hatlarina direkt olarak gitmesinin istenmedigi durumlarda

kullanilir
272
l L— Konum sayisi 3/2 valf tanimlamas: yapildiginda, valfin 3 yollu,
' Yol Sayisi 2 konumlu oldugu anlasihr.

/\l A Al ]B

" e ry \ FIL =

¥ 1il st 1

P’ P T pr 7

2 / 2 valf (normalde kapali) 3 /2 valf (normalde agik) 4 /3 valf (merkez konumu kapali)

Sekill.7Yo6n Kontrol Valfinin Normal Konumu

1.6.2.4. Yol ve Konumlarina Goére Yon Kontrol Valfleri:
2/2 Yon kontrol valfleri: Genelde akis yollarinin agilip-kapatilmasinda kullanilir. P, A olmak
tizere iki yollu, iki konumlu valftir. Cok sik kullanilmaz.

Valf siirgiisii Valf siirgiisii

Pim

Makara

Sekil 1.8 2/2y6n kontrol valfi (Normalde Kapali)

3/2 Yon kontrol valfleri: Genelde tek etkili silindirlerin hareketinde kullanilir. P, A, T olmak

iizere ii¢ yollu iki konumludur. Normalde acik yada normalde kapali olabilir.

Sekil 1.9 3/2 Yo6n kontrol valfi
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Sekil 1.103/2 Y6n kontrol valfi devre semasi uygulamasi

4/2 Yon kontrol valfleri: P, A, B, T olmak iizere dort yollu iki konumlu valflerdir. Cift etkili
silindirlerin ileri-geri hareket ettirilmesinde kullanilir. (Pnomatik sistemlerde 4 yollu valflerin

yerine yapimi kolay ve maliyeti ucuz oldugu i¢in 5 yollu valfler kullanilir.)

_Valf siirgiisii

\\'a.‘.
Buton A
=
Sekil 1.11Buton kumandali 4/2 yon kontrol valfi
5/2 Yon Kkontrol valfleri: Bu
A B
valflerin 4/2’lik valflerden farki iki sina :} ¥ // {—y
tane depo hattinin olmasidir. Cift - 5= .
etkili silindirlerin hareket i v T
/.
ettirilmesinde kullantlir. RPT
Dayanimlar1 4/2 valflere gore daha s s .

diistiktiir. Bu nedenle hidrolikte 5/2

valf yerine, 4/2 valf kullanilir.

Sekil 1.12 5/2 konumlu y6n kontrol valfi



4/3 Yon kontrol valfleri: Bu tip valfler ise
4/2’1lik yon kontrol valflerine benzer. Tek farki
ise fazladan bir konumun olmasidir. Bu konuma
merkez konum adi verilir. Hidrolikte farkli
amaglar icin degisik tipte merkez konumlar

kullanilir. 4/3 valflerde yaklasik 30 degisik tipte

merkez konum vardir.

Sekil 1.13 4/3 Yon kontrol valfi

Sik kullanilan 4/3 yon kontrol valflerinin merkez konumlari ve 6zellikleri asagida verilmistir:

" MERKEZ KONUM - G oone
VALF SEMBOLU TIPLERI OZELLIGI
A B Tiim yollar birbiri ile
: = " e : baglantihidir. A-B-P-T
: >< Agik tip” merkez konum | iy dirler elle hareket
P T ettirilir)
A B Tiim yollar kapalidir.
ey : A.B.P. T
"Kapali tip" merkez konum el g R LIS
. (konum degistirmede
P L basincin diismesi 6nlenir.)
A_'; .iB Is hatlar1 kapali, pompa-depo
‘i "Pompa-depo baglantihi" baglantilidir.
LI ) merkez konum A, B, P-T
i i (pompay1 yormaz.)
A B __ Pompa yolu kapali, is hatlar
T "Is hatlar1 depo baglantili" .depo baglantilidir. A-B-T, P
T merkez konum (is hatlarinda basing
P T diismesi saglanir.)
A B A Depo yolu kapali, is hatlari
t i "Is hatlar1 pompa baglantili" pompa baglantilidir. A-B-P, T
- merkez konum (silindirler istenilen
P i konumda durdurulabilir.)
A iB Is hatlarindan birisi depo
1‘ "Depo is hatti baglantili" baglantilidir. A-T. P, B
- merkez konum (alicilardan birindeki akiskan
P 'T depoya gonderilir.)
x Aj-; B Pompa is hatlarindan birisi ile
"Pompa is hatt1 baglantili" baglantilidir. P-B. A, T
T merkez konum (alicilardan birine akiskan
P X godnderilir.)




2. PNOMATIK SISTEMLER

Hava basinci veya vakum etkisi ile ¢calisan makineler, aletler ve sistemlerin 6zelliklerini iceren
bilim dalina pnomatik denir."Pnomatik(Pneumatic)" Yunanca kokenli, nefes anlamina gelen
pneuma kelimesinden tiiretilmistir. Basinglt havanin davranigini ve 6zelliklerini inceleyen bilim
dalidir. Bu bilim dal1, termodinamik, gaz dinamigi, mekanik kontrol teknigi gibi bircok bilim

dalini igerir. Pnématigin endiistriye uygulanmis dalina endiistriyel pnomatik adi verilir.
Pnoématigin Endiistrideki Kullanim Alanlar1

* Otomasyon sistemlerinde, ¢ Robot teknolojisinde, * Elektronik sanayinde,

* Madencilik sanayinde, * Gida ve ilag sanayinde, + Kimya sanayinde,

* Tekstil sanayinde, * Boya, vernik iglemlerinde, < Niikleer santrallerin kontroliinde
* Tagimacilik (transport) islemlerinde, * Otomatik dolum {initelerinde

2.1. Hidrolik ve Pnomatik Sistemlerin Karsilastirilmasi

1. Hidrolik yaglar sikistirilamaz kabul edilir. Ancak yiiksek basinglarda (350 bar) ¢okal sikisma

olabilir. Pndmatikte ise ¢alisma yoniine ters bir kuvvet uygulandiginda, hava sikistirilabilir.

2. Pnomatikte sicakligin artmasi, yanma ve patlama tehlikesi olusturmadigi gibi, hizlarda da
degisme olmaz. Hidrolikte ise, yagin yanici olmasi, yanma tehlikesi olusturur. Sicaklik azalinca

sizintilar artar. Bu nedenle hidrolik sistemlerde yag sicakliginin 50°C’yi ge¢mesi istenmez.

3. Hidrolik sistemde kullanilan akigkan, ¢alisma elemanlarinin ayni zamanda yaglanmasini
saglar. Pnomatikte ise, ayrica yaglama islemi yapmak gerekir (son yillarda yagsiz calisan

pnomatik sistemler gelistirilse de bazi hallerde yaglama zorunludur).

4. Hidrolik sistemlerde basing diisiimiinde, 1s1 enerjisiagiga ¢ikar. Pnomatikte ise boylebir

tehlike yoktur.

5. Pnomatikte biiylik kuvvetlerin elde edilmesi zor ve ekonomik degildir. Hidrolikte ise biiyiik

kuvvetler rahatlikla elde edilir.

6. Pnomatik elemanlarinin ¢alisma hizlar1 yiiksektir. Hidrolikte ise ¢alisma hizlar1 daha

diistiktiir.



2.2. Pnomatik Devre Elemanlari

Pnomatik devre elemanlarinin akis semasi asagida verilmistir.

is Elemanlan
Cikis isareti

Kumanda Elemani
Kontrol isareti

Pnomatik Silindir
Doner Silindir
Optik Gosterge

A

Yonlendirme Valfleri

islemciler
islemci isareti

Yonlendirme Valfleri
Srirlayicilar
Zamanlayicilar

Algilayicilar
Giris isareti

Elle Kumandah
Makarah valf

Temassiz Algilayicilar

Enerji Kaynagi

Kompresor
Hava Tanki
Basing Valfleri
Kosullandirma

Sekil 2.1Pnomatik Devre elemanlar1 akis semasi

2.2.1. Kompresorler

Pnomatik sistemler i¢in gerekli olan basingli havanin {retilmesini
kompresorler denir. Kompresorler genellikle elektrik motoru ile ¢alistirilirlar, icten yanmali
(benzinli, mazotlu) motorla calistirilabilen kompresorler de vardir. Kompresoriin Sikigtirdigi

havanin debisi Litre/dakika veya metrekiip/dakika ile basinci ise "‘bar"’ veya atmosfer basinci

ile 6lctliir. Cesitli kompresor tipleri agagida verilmistir:

e Pistonlu Kompresorler, vidali kompresorler, rotorlu kompresorler, turbo kompresorler

saglayan elemanlara



2.2.2. Hava Kazanlarn

Emniyet

Pnomatik enerjinin depolanmasi amaciyla kullanilan basinglt v

) Cikig

Basing
gostergesi

kaplara denir. Kompresoriin siirekli ya da yiikte ¢aligmasini
Onler. Zaman zaman meydana gelebilecek yiiksek hava
ihtiyacimi karsilar. Endiistriyel sistemlerde kullanilan hava
kazanlar lizerinde kazan igindeyogunlasarak sivi hale doniisen eiis -

birikintinin bosaltilmasi i¢in bir valf bulunur. Kazan igerisindeki e

basincin degeri, basing gostergesi ilebelirlenir.

2.2.3. Sartlandirici Birimi

Basingli havay1 ¢alisma sartlarina
. .. Basing ayarayici
hazir hale getirmek i¢in kullanilan
devre elemanlarina sartlandirici
adi verilir. Havanin kullanilmadan

once sartlandirici  biriminden

gecirilmesi gerekir. Sartlandiric

Fifle— 3 Kisaifimig sembol
birimi filtre, basing ayarlayici ve -
yaglayict olmak iizere 3 ayr1 devre 1 4
elemanindan olusur. Sekil 2.3 Sartlandirici birimi

2.3. Pnomatik Valfler
Bir kompresor ya da vakum pompasi tarafindan iiretilen ya da bir kapta depolanmis olan
basinglt havanin akigini baglatma-durdurma, yon kontrolii ve basing kontroliinii saglayan devre

elemanlarina valf denir. Valfler;

1) Akis Kontrol Valfleri
2) Basing Kontrol Valfleri

3) Yon Kontrol Valfleri olmak {izere ii¢ gesittir.

2.3.1. Akis Kontrol Valfleri
Alicilarin hizlarini ayarlamak i¢in debinin degistirilmesi gerekir. Hava debisinin degistirilmesi

amaciyla kullanilan valflere akis kontrol valfi denir.



a) Cek valf: Basingli havanin tek yone akisina miisaade eder.

Diger yondeki akisa kapalidir. Geri dondiirmez valf ya da tek ;
yone gegigli valf olarak da adlandirilir. Bilyali ve konik g ::m‘\_

kapamal tipleri ¢ok kullanilir. Sag taraftan gelen akisa izin —OMW—

vermez. Sol taraftan gelen akis1 gegirir Sekil 2.4Cekvalf

Valfler tizerindeki harf veya rakamlarin yiiklendigi manalar gelisigiizel degildir. Bunlarin her

birinin neyi ifade ettigi, standartlarda belirtilmistir.

Harfler yardimmyla isaretleme: Sayilar yvardimiyla isaretleme:

: Basingli hava baglantis:

P : Basingli hava baglantisi 1
A, B, C :Ishatti baglantisi 2.4 : Is hatt1 baglantisi
R, S. T :Egzos (tank)baglantilan 3.5 : Egzos (tank) baglantis:
L : S1izint1 hatti baglantisi 12,14 :Uyan (sinyal) hatt1 baglantis:
X.Y.Z :Uyarisinyal hatti baglantisi
Sayi isaretleri Harf isaretleri

1 P

2 B

3 S

4 A

s R

12 z

14 Y

ISO 5599’a gore isaretlerin karsilastirilmasi

b) Ayarlanabilen akis kontrol valfi: Akis miktarini (debiyi) ayarlamaya yarayan valftir.
Kisma etkisi her iki yonde aynidir. Silindir, motor hizlarini ayarlamada kullanilir. Bir ayar
vidas1 yardimiyla hava gecis kesitinin ayarlanmasi prensibine gore ¢alisir. Bu tiir valflere kisma

valfleri de denir.

Cift etkili silindirin ileri hareketinin yavaslatilmasi (a) ve pnomatik bir motorun hizinin

ayarlanmasi (b) islemlerinde ayarlanabilen akis kontrol valfin kullanimi Sekil 2.4’ deverilmistir.

A B

— \ — <3 -—
s o = =

M
Résl —Z 2282

(a) b)

——(>—\
(= y

Sekil 2.5a) Cift etkili silindirin hareketinin yavaslatilmasi1 b) pnématik motor hiz ayari



¢) Cek valfli ayarlanabilen akis kontrol valfi: Cek valf

ve akig kontrol valfinin birlesmesinden olusmustur. Bir

yondeki akisi kisar; diger yondeki akisin rahat gegmesini

4
saglar. Olii zaman diye nitelendirilen silindirlerin geri | C I

o

doniis siiresini kisaltir.
Sekil 2.6Ayarlanabilir ¢ek valfli akis kontrol valfi
2.3.2. Basing kontrol valfleri

Hidroligin aksine pnomatik sistemde basing kontrol valfleri pek kullanilmaz. Cesitleri

sunlardir:

-
» |
-~
o

a) Basing siralama valfi: Normalde kapali valftir. Basing

belirli bir degere yiikseldiginde acilarak, havanin W

istenilen yere gonderilmesini saglar. Basing P=»

diistiigiinde, yay kapama elemanimi iterek gegisi

kapatir. Sekil 2.7 Basing siralama valfi

b) Kapama valfi: Basingli havanin gegip, gegmemesini saglar. A¢ik ve kapali olmak tizere iKi

konumu vardir. Hava gecisi istendiginde agilir. Hava gegisi istenmiyorsa kapatilir.

Yon Kontrol Valfleri

Hava gecisini saglayan, havanin akis yoniinii

3 —| Yol sayisi
belirleyen, islem sonucunda  havanin —_—
72 [ | Konum sayisi

atmosfere birakilmasini  saglayan devre

elemanina denir. Yon kontrol valfleri boyut,

kumanda, islev olarak cesitli sekillerde

yapilir. Yon kontrol valflerinin 2 konumiu valf 3 konumlu vaif
tanimlanmasinda rakamlar kullanilir. 3/2, 5/2 A(2) A(2) B(4)
gibi. Bu tanimlamada kullanilan ilk rakam ‘ \ I \ L >(
valfin yol sayisini, ikinci rakam ise valfin TPT,‘, - ﬂ T T
konum sayisini belirtir. 3 yollu 2 konumiu valf 4 yollu 3 konumiu vaif

Sekil 2.8Y6n kontrol valflerinin tanimlanmasi



2.3.3. Yon Kontrol Valflerinin Cesitleri;

a) 2/2 Yon kontrol valfi: Giris ve ¢ikis kapis1 olmak tizere 2 yollu 2 konumlu valftir. Agma ve
kapama islemlerinde kullanilir. Sekil 2.9 makara kumandali, geri doniisii yayli, 2/2 y6n kontrol

valfi goriilmektedir. Sekil 2.10°de ise bu valfin pndmatik bir motora uygulamasi goriilmektedir.

)
. a |t "
B oI il 1
Sekil 2.92/2 yon kontrol valfi Sekil 2.10 Pnématik motor uygulamasi

b) 3/2 Yon Kontrol Valfi: Giris, ¢ikis ve

egzoz kapist olmak iizere 3 yolluve 2

konumlu valflerdir. Tek etkili silindirlerin

calistirilmasinda, uyari sinyallerinin i 3

2 2

gonderilmesinde vb. islemlerde kullanilir. [S , [Q
Sekil ’de 3/2 yon kontrol valfi ve Sekil Normal konum m Gatsma konumu
2.11°de ise farkli uygulamalar1 goriilmektedir. Sekil 2.11

¢) 4/2 Yon Kontrol Valfi: Pnomatik motor ve ¢ift etkili silindirlerin hareket ettirilmesinde
kullanilir. 4 yollu valflerin 3 yollu valflerden farki 2 tane ¢ikis kapisinin olmasidir. Pnomatik

devrelerde en fazla kullanilan valf tiridir.

Buton Valf Strglst

\‘ _.I.—
& —
me
[—I vay

ly 1A A y B A PA \y Ry

42 42

X y 0

Normal konum Calisma konumu

Sekil 2.12  4/2 Y6n Kontrol Valfi ve uygulamasi

d) 5/2 Yon Kontrol Valfi: Pnématik motor ve ¢ift etkili silindirlerin hareket ettirilmesinde

kullanilir. 4 yollu valflerin 5 yollu valflerden farki 2 tane egzoz kapisinin olmasidir. Pndmatik



sistemlerde 4 yollu valflerin yerine yapimi kolay ve maliyeti ucuz oldugu i¢in 5 yollu valfler

kullanilir.

12 14 ¢

12 Uyon 14 Uyan
basinci basinci
4 2. 4 2‘ 4. 2

N
STl BT TR
Sekil 2.13 5/2 Y6n kontrol valfi

e) 5/3 Yon kontrol valfi: 5/2 valflerin kullanildigi yerlerde 4 2
|1

tiglincii bir konum(merkez konum) istendiginde kullanilir.5/3 AW \" i 01 ‘tf WA

yon kontrol valfi ile pistonun istenilen konumda durdurulmasi ve 7 H{ I 7
513

pnomatik motorun bosta rahat c¢alismasi uygulamasi Sekil

2.14’deverilmistir.
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Sekil 2.14 5/3 Yo6n kontrol valfi uygulamast
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