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Bitirme Odevi, MTU-I ve MTU-II Ornek Proje Konulari

Proje ismi

1 | Gorinti isleme ile Arag/insan Hiz Tespiti

2 | Goriinti isleme ile Arag Plaka Tanima

3 | Gorintii isleme ile Bozuk Para Sayma (TL)

4 | Goriintii isleme ile Trafik Yogunlugu Algilama

5 | Goériintii isleme ile Metinlerin Okunmasi (El Yazisi)

6 | Gorinti isleme ile Resimdeki Varliklarin Tespiti

7 | Goriinti isleme ile Serit izleyen Otonom Arag (Trafik Isiklari ve Tabelalar Dikkate Alinacak)

8 | Goriintii isleme ile Nesne Takip Robotu

9 Gt')rUnt.U isleme Teknigi ile Magazada Raflar<.:|a.n.AI|na.n Uriinlerin Taninmasi ve Toplam
Alisveris Tutarini Hesaplayan Programin Gelistirilmesi

10 Gt')ru.nttl isleme KuIIamIarak.K.apall Alanda Belirlenen Konumlara Yapistirilan Barkodlardan
Mobil Robotun Konum Tespiti

11 | Goriintii isleme ile Akilli Telefon veya Tablette Oyun Oynayan Robot (Refleks Oyunlari)

12 Goriinti isleme ile El Parmak Hareketleri ile Sunum Kontrolii (Slayt Degistirme, Video
Oynatma Vs..)

13 | Gérinti isleme ile Kaynak Dikisi ve Malzeme Varliginin Kontrolii

14 | Anlik ingilizce-Tiirkge Terciime Yapabilecek Bir Mobil Yazilim Gelistirilmesi

15 | Mermer Kesim Otomasyonu

16 | Yiz Tanima ile Guvenlik Kontrol Sistemleri

17 | Ses Tanima ile Guivenlik Kontrol Sistemleri

18 | Ses Kontrolli Mobil Robot

19 | iki Eksenli Robot Kol Tasarimi

20 | Dort Eksenli Robot Kol Tasarimi

21 | 6 Serbestlik Dereceli Stewart Platform Tasarimi

22 | Delta Robot Tasarimi ve Kontrolii (Paralel Robot veya Stewart Platformu)

23 | Muzik Aletlerini Calabilen Robotlar (Klarnet, Bateri, Piyano vb.)

24 | Dikis Atabilen Mini Robot Kol (Saglk Alani igin)

25 | Jenga Taslarini Dizebilen Robot Kol




26 | Rubik Kiip Cozebilen Robot

27 | Satran¢ Oynayan Robot

28 | Tetris Benzeri Yerlestirme Yapabilen Robot

29 | Resim Cizebilen Robot

30 | Pnématik Tahrikli Duvar Tirmanan Robot

31 | Temizlik Robotu (Robot Stiplirge)

32 | Yiiksek Kath Binalarda Cam Yiizeylerin Temizligi icin Vakumlu Robot Tasarimi

33 | iki Tekerlekli Dengede Duran Robot ( Self Balancing Robot )

34 | (Self-Learning) Labirent C6zen Robot

35 | Soft (Yumusak) Robot Uygulamasi (Kasilip Gevseme Hareketleri ile Calisan Robot)

36 | Quadcopter (istenilen Adrese Gidip Baslangic Noktasina Dénecek )

37 | Quadcopter (Basket Topunu Potaya Atacak )

38 | Cep Telefonu ile Balik/Denizalti Kontrolu

39 | Cep Telefonu ile Kagit Ugak Kontroli (Paperplane)

40 | Kablolu Uzaktan Kontrol Edilebilen Sualti Robotu

41 | Yatay ve Dikey Hareket Edebilen Multiasansor

42 | Su Uzerinde Giines Eneriji Sistemleri (Yiizer Ges)

43 | Cok Katli Otopark Kontrol Sistemi

44 | Ving Similatoriu

45 | Titresim Sensori ile Ariza Analizi

46 | Akilli Bavul (Sahibini izleyen)

47 | Akilli Saat (Gérme Engelliler igin)

48 | Akilli Sera Uygulamalari

49 | Akilli Ev Sistemleri

50 | Glnes Agisina Gore Pozisyonlanabilen Golgelik (Semsiye) Tasarimi veya Glines Enerji Sistemi

51 | Bitkileri Glnes Isigina Tasiyan Saksi Tasarimi

52 | Biyonik Sistem (Ortez, Protez, Biyonik El...) Tasarimi

53 | Ug Eksende Calisabilecek Masaiistii Cnc Freze Makinasi Tasarim ve imalati

54 |ikiYa Da Ug Eksenli Kartezyen Koordinatlarda Hareket Edebilen CNC Router Tezgahi Tasarimi

55 CNC Torna Tezgahinda Cad Programi Vasitasiyla Tasarlanmis Olan Modellerin Cam
Programiyla Uretiminin Gergeklestirilmesi

56 | Sim-Mechanics ile Robot-Kol Mekanizmasinin Tasarimi ve Analizi

57 Vargel Mekanizmasinin Adams ve Ansys-Rigid Dynamics Modli ile Tasarimi ve Kinematik ve
Kinetik Analizlerinin Yapilmasi

58 | Uc¢ Boyutlu Yazici Tasarimi




59

Dron Tasarimi

60 | Para Bozma Makinesi Tasarimi

61 | Para Sayma Makinasi Tasarimi

62 | A4 Kagit imha Eden (Dograyan) Makine Tasarimi

63 | Konveyodr Bant Tasarimi (Calisma Hizi ve Calisma Zaman Araliklari Ayarlanabilen)

64 | Konveydr Uzerinde ilerleyen Malzemelerin Kamera ile Boyut Kontrolii

65 | Konveyor Hattiile Birlikte Calisan 4-Eksenli Robot Kol Tasarimi

66 | Konveydr Bantl Renk Tanima ve Her Bir Rengi ilgili Renk Kutusuna Ayirt Etme Sistemi

67 | Konveyodr Bantli Renk Tanima Pnématik Silindir Yardimiyla Siniflandirma Otomasyonu

68 | Matlab/Simulink Programi Kullanarak Dinamik Modelleme Yapma

69 | Matlab/Simulink Programi Kullanarak Dinamik Modeli Olusturulan Sistemlerin PID ile Kontroli

70 | PID Kontrollii DC Motor Hiz ve Pozisyon Kontroli

71 | PLC Kontrollii Dolum istasyonu

72 | PLC Kontrolli Kirik Sise Ayirma Sistemi

73 | PLC Kontrollii Top Ayirma Sistemi

74 | PLC Programlama Uygulamasi

75 | Tekerlekli Encoder ile Mesafe Ol¢iimii

76 | Titresim Kaynakl Elek Tasarimi

77 Raspberry Pi ve Mag3110 Sensérii Araciligiyla Bir Manyetik Pusula ve Veri Kayit Unitesi
Tasarimi

78 Comsol Programi ile Kiitle, Yay ve Sonlimden Olusan Bir Sistemin Titresim Analizinin Yapilmasi
ve Analitik Olarak Karsilastirilmasi

79 Bir Ortamdaki Isik, Nem ve'S|cakI|k Bilgilerini Ayni Anda Anlik Olarak Goésteren ve Zaman
Etiketiyle Kaydeden Mikro Islemci Tabanli Sistem Tasarimi

80 | Hem Karada Hem de Havada Hareket Edebilme Kabiliyeti Bulunan insansiz Ara¢ Tasarimi

81 | Sesli Komutla Calisan Cevreyle Etkilesimi Olan Elektrikli Tekerlekli Sandalye Prototip Tasarimi

82 | Kameradan Alinan Goérintideki Hedefe Kitlenip Takip Eden Atis Sistemi

83 | Google Earth Uzerinden Konum Takibi Yapilabilen Uzaktan Kontrollii Mobil Robot Projesi

84 Kahve, Seker ve Siit Oraninin Analog Olarak Ayarlama imkani Sunan Cep Telefonu Uzerinden
De Kontrol Edilebilir Kahve Otomati Tasarimi

85 | Ters Sarkag Sistemi Motor Kontroli

86 | PID Algoritma ile Ters Sarka¢ Denge Kontrolii

87 | Hareket Algilayici ile Bebegin Uyandigini Algilayip Otomatik Sallanan Besik Uygulamasi

38 Sabit Kanath Mini insanglz Hava Aracinin Solidworks ile Modellenmesi ve Kanat Profilinin
Aerodinamik Etkilerinin Incelenmesi

89 | Sabit Kanatli iha’nin Yanal Hareket Kontrolii icin PID Kontrolcii Tasarimi

90 Gorme Engelliler icin Engelleri Algilayan ve Uyaran Bir Baston veya Giysi Uzerine

Yerlestirilecek Bir Sensor Uygulamasi




91

Sinif Kapisinda Parmak izi ve Yiiz Taramasi ile Sinif Yoklamasi Alma

RFID Kart ve Okuyucu ile iscilerin Giris Cikis Saatlerinin, Toplam Yaptiklari Mesai Saatlerinin

2 Hesaplanmasi ve Excel Dosyasi Olarak Bilgisayara Kaydedilmesi.

93 Makine Ogrenmesi Algoritmalari Kullanarak El Yazisi ile Yazilan Rakamlarin Tahmin Edilerek
Kullanilan Algoritmalarin Basari Oranlarinin Karsilastirilmasi

94 | Eldiven ile Parmak Hareketlerinin Simdilatif Olarak Simulink Ortamina Yansitiimasi




